
ATA DO PREGÃO ETETRÔNICO

PR.EGÀO ELMRÔNICO NA. 011/2022
PROCESSO LICITATORIO N9. 37 412022

As 09:OO do dia 14/12/2022, reunÍu-se o(a) Pregoeiro(a) Oficial deste órgão e respectivos membros da Equipe de
Apoio, designados por Âto Legal, em atendimento às disposiçô€s coDüdas na legislaçáo vigente, a fim de realizar
os procedimentos relativos ao presente Pregào, Amparo legal Lei 10.52012002 c/c Decreto 10.0242019, cujo
objeto é (Seleção e contratação de empresa(s) para o fornecimento de drones e softwares para Secretaria
l'"{unicipal Planejamento e Urbanismo e Secretaria Municipal de Saúde do Município de Guaxupé/lvíG).
Inicialmente, o(a) Pregoeiro(a) abriu a sessão pública em atendimento às disposiçôes contidas no edital,
divulgando as propostas recebidas e abrindo a fase de lances. Ao Íinal do prazo previsto no edital, foram
encerradas as ofertas de lance e dado prosseguimento aos demais tramites do processo até sua fase de
homologação.
As informações dessa ata são dinâmicas, haja yista a possibilidade de alteração das decisões por meio de recurso.
Apenas após homologado do processo as informaçôes estarão consolidadas.

Publicação: OU12nO22
Limite de impugnaçào: llll2l2022
Final da Proposta/lnÍcio da Sessão: 14/122022 às 09:fi)

Esclarecimentos e Impugnaçôes

Solicitagão

Lote I
DRONE OBRÀS

Fornecedor: EMBRATOP CEO TECNOLOGIAS LTDA CNPJ/CPF 03.497.158i0001-07

Data/hora de envio 131121202217:17:03 Avaliação da propostar Classificado

Resposta

Descrição

I - Receptores GNSS RTK Rover - Receptor GNSS RTK Rover O Recêptor deverá estar habililado a captâr sinais de dupla
frequência a partt das cotrstêlaçôes GPS, GLONASS, GÂLILEO e BEIDOU- O Sistema GNSS deye ser capaz de efetmr
Lcvantâmentos em tempo rcal (RTK - Rêal Time Küêúatic) e Pós Processado. O Receptor deve possut tro míDimo 800 canais cada
rcceptor (800 canais no rcceptor Rover). O Receptor deve ter suport€ a coreçóes SBAS e QZSS. O Receptor possa ser conigmrados
para Lrabalhar como Rover. O Receptor GNSS deverá possúr üsor integTado gue permitam informar: estado do receptor
(ligado/desligado), estado do iink de rádio (recepção&ansmissão), rastreamento de satélites, tipo de solução e situação da bateria.
Devem transmihr dados nos formatos RTCM nas versôes 2.x, 3.x, formato CMR e NMEA, Tâxa de rastrêio de 1Hz, atualizável até 20
Hz. Rádio UHF intemo com potôncia de 4watt na Base e uo Rover. Haiüitado com tecrologia que perEita coletar poÃtos com
bastão iDclinado. Possuú modem 4G integEdo Do receptor pêreitindo Eabalhar em !,ltrip. Comunicação: Tecnologia Bluetooth e
l\ ili IÀtegrada no Receptor. Porta USB ou Micro USB. Precisôes: Estiática Hoúotrtal3mm + 0.5ppm e Vertical smm + 0.5ppm,
RTK Hoúzontal 8úm + lppm e Vertical 15mm + 1ppm. Memória: l erna de 16GB ou superior. -Anbieltais: Â prova dágua e poei:?
ra cetogoúa 1P67. Tcmperaturas de opelirçáo entre -20ôC a +65"C- Peso igual ou iDíerior a 1,4 Kg. 01 Süporte de bastão para o
Coietor de Dados. 01 Carregador de baterías. 02 Baterias.
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Receptores CNSS RTK Rwer - Receptor GNSS RTK Rover O Receptor
deverá estar húütado a captar sinais de dupla frequêDcia a partt das
constelações GPS, GLONASS. CALILEO e BEIDOU. O Sistema cNSS
deve ser capaz de efetuar Levantamentos em tempo real (RTK - Real
Time KiÊematic) e Pós Processado. O Receptor deve possuir no mínimo
800 canais cada receptor (800 canais no rcceptor Rover). O Receptor
deve ter suporte a correçôes SBAS e QZSS. O Receptor possa ser
configurados para trúa]haÍ como Roi,er. O Receptor GNSS deverá
possuir Yisor integrado que permitam inÍomar: estado do receptor
{ligado/desligado), estado do lin} de rádio (recepçâo,rtransDissáo),
rast.eamento de saLélites, tipo de solução e situaçâo da bateria. Devem
transrritir dados nos formatos RTCM Das versôes 2.x, 3.x, formato CMR
e N\ÍEÂ. TaÍa de rasheio de 1Hz, atualizável até 20 Hz. &idio UHF
interno com potêtrcia de 4watt oa Base e Do Rover. Húütado com
tecnologia que permita coletar pontos com bastão inclinado. Possuir
modem 4G integrado Do receptor pennihndo trúalhar em Ntrip.
Comudcação: Tecnologia Bluetooth e WiFi Integrada no Receptor.
Porta USB ou MÍcro USB. Precisões: Estáüca Horizotrtal 3mm +
0.sppm e vertical 5mm + 0.5ppm. RTK Horizontal 8mm + lppm e
\'êrlical 1smm + 1ppm. Memória: Irterna de 16GB ou superio..
,\mbientais: A prova dágua e poeira üa categoria 1P67. TempeÍaturas
dc opcraçâo entre -20'C a +65'C- Peso igual ou ítrf€rior a 1,4 Kg. 01
Suporte de bestào para o Coletor de Dados. 01 Carregador de baterias.
02 Balerias.

LIN 12.050,00

Nlarca: HI TARCET Fa.bricante: Ht TARGEI Modêlo: Y30 PLUS

2 - Drone Multirotor RTK - Ca.acte.ísticas Mínimas da ,ARP - Aerorave Remotômente Pilotada: A capacidade de voo deve.á ser
totalmente autôDoma, desdê a decolagem até o pouso, a partir de um plano de loo definido num software de plaDejametrto de
missões. Deverá ter capacidade de operaçâo por controle remoto quando aecessárioj Deve possuir rrlr sistema de Bavegaçáo GNSS
integrado e sensor de moúmento nos tÉs eixos; Deveú possuir üma plataforrna giro estabilizadora ou Gimbal para correçáo dos
àngulos de Íotaqão da aerona!.e nos tés eixos; Deve possui quatro motores de propulsão; Deverá ser capaz de registrar as
coordenadas e os ân$úos de rotaÇáo üos três eixos Eo momento de tomada de foto; Deverá âcoltrpaúar uma câmera RGB
iRed/Green/Blue) com resolução de 20 Megapixel ou superior. Deve ser capaz de realizar visadas em nadir e off-nadir e deve ser do
mcsmo fabricante do Drone já iltegrada ao sistema. Não serão aceitas cânleras adaptadas; A cârmera deve permitt o
Geo[eferenciamento automático de cada imagem; O Gimbal da câmera de]e permitÍr tomar fotos no com o seguinte campo de
lisão de -90' a 30'j Deveú possuir resistêocia a ventos igual ou superior a 36km/h; Deverá possuf 4 (quatro) hé]ices; O RPA
deverá ser acompanhado de coltrole remoto coul tela de coÀtrole do mesmo fabricante; Deverá possú autonomia mínirna igual ou
superior a 30 minutos de voo por bateria ern condiçôes ideais; Peso máximo do equipamento com câmera e bateria deverá ser de Do
liâaimo 2,0 kg, Iemperdtura de opemção deveÉ ser de 0' a 40' ou melhor; O equipaüento deve vir moDtado na caixa, Iastando
rctirar e conectar a bateúa e hélices para iniciar a operaçào, Deve possuir procedimentos de segu.ança automáticos que permitam:
\ oltar ao ponto de lançamento e pousar automaticamentê caso haja falha no software de controle ou no Édio de comunicaçâoj
Retomar automaticametrte pa-ra o ponto de pouso e porisar autoroaticame[te, caso detecte Êí!.eis baixos de bateria; Sistema de

DÍone llultirotor RTK - Características Mínimas da ARP - Aeronave
Remotamente Pilotada: Â capacidade de voo deverá ser totalmente
autônoma, desde a decolagem até o pouso, a partir de um plano de voo
deflnido num softrfare de planejamento de missôes. DeveÉ ter
capâcjdade de operação por controle remoto quando necessário; Deve
possuir unl sistema de Bavegação GNSS integTado e sensor de
modr4ento nos três eixosj Deverá possuir uma plataforma girc
estabüzadora ou GiEbal pam coreção dos ângulos de rotação da
aeronave nos três eixos; Deve possui quatro motores de propulsâo;
Deverá ser capaz de registrar as coordenadas e os ângulos de rotaçâo
nos três eüos no momento de tomada de foto; Deverá acompalhar uma
câmeta RGB (Red/Green/Blue) Çom resolução de 20 Megapixel ou
supelior. DeÍe ser capaz de realüar úsadas erD nadir e off-[adir e deve
ser do mêsmo fabricante do Dronejá inl.eg.ada ao sistema. Nâo serão
aceitas câmeras adaptadas; A câmera deve permitir o
Georeferenciamento automático de cada imagem; O Gimbal da câmera
deve permitir tomar fotos no com o se$rinte campo de üsào de -90' a
30'; De!erá possuiÍ resistência a venLos igual ou superior a 36km/h;
Delerá possuü 4 (quaho) hélices; O RPA deverá ser acompanhado de
controlc remoto com tela de controle do rnesmo fúricante; Deveá
possui autonomia mínima igual ou superior a 30 mioutos de voo por
Liateria em condições ideais; Peso máximo do eguipamento com câmera
e bateria dei'erá ser de no máximo 2,0 kg; Temperatua de operaçào
deverá ser de 0" a 40' ou melhor; O equipamento deve tú moÍrtado na
caixa, bastando retirar e conectar a bateúa e hélices para iaiciar a
operação; Dere possuir procedimentos de segxraüça automáticos que
permiLam: Voltar ao ponto de laDçameDto ê pousar automaticaaetrte
caso haJa falha no software de controle ou no rádio de comuDicaçào;
Rcromar automdticamente para o po[to de pouso e pousar
auiomaticamente, caso detecte nÍveis baixos de bateria; Sistema de

UN 77.196,00

Marca: DJI

1

!
Modelo: PHAliTOlt{ 4 RTK + DRTK2
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3 - Receptores CNSS RTK Base - Receptor GNSS RTK Baser O Receptor deveÉ estar ha!ütados a captar sitrais de dupla frequência
a partir das constelaçõês GPS, GLONASS, GALILEO e BEIDOU. O Sistema GNSS deve ser capâz de efetu LevanLamentos em
tempo real {RTK - Real Time Küematic) e Pós Processado. O Receptor devem possuir tro miÍimo 800 canajs cada receptor (800
canais no reccptor Base + 800 carais no receptor Rover). O Rsceptor deve ter suporte a corleçôês SBÁS e QZSS. O Receptor possa
ser coúgurado parô trúalhar coroo Bôse. O Receptor GÀISS deverá possuir visor htegmdo que perBitao hforEar: estado do
receplor (ligado/desligado), estâdo do liDk de rádio (recepção/t ansmissão), rastreamento de satêlites, tipo de soluçào e situação da
bateria. Devem trônsmitir dados nos formatos RTCM nas versôes 2.x, 3.)ç formato CMR e NME{. Taxa de rasheio de lHz,
atualizável ate 20 Hz. Bliídio UHF intemo com potêucia de 4ltratt na Base e Do Rover. Habilitado coE tecnologia que perDita coletar
pontos com bastão inclinado. Possuir modem 4G integrddo no receptor pêrmitindo trabalhar em Ntrip. CoDurdcação: Tecnologia
Bluetooth e lviFi Íntegrada nos Receptor. Portâ USB ou Micro USB. Precisõ€s: Estática Horizontal 3mm + 0.5ppm e I'erticâl 5mm
- o.trppm. RTK Horizontal 8mm + lppm e Vertical 15mm + 1ppm. Memória: lntemà de 16GB ou superior. Ambientais: A pmva
dágua e poeira ÍIa categoria IP67. Temperaturas de operdçáo entre -20'C a +65'C. Peso iguat ou inferior a 1,4 Kg. 01 CarIegador
de baterias. 02 Baterias.

RecepLor'es GNSS RTK Base - Receptor GiiSS RTK Base: O Receptor
deverá estar húilitados a captar sinás de dupla fiequêtrcia a partir
das constelações GPS, GLONASS, GALILEO e BEIDOU. O Sistema
GNSS deve ser capaz de efetuar LevdDtamentos ertr teupo rcal (RTK -

Real Time Kinematic) e Pós Processado. O Receptor devem possuir no
minimo 800 canais cada receptor (800 canais no receptor Base + 800
caÍIais no receptor Rover). O Receptor deve ter suporte a corleções
SB-4S e QZSS. O Receptor possa ser cotrigurcdo paIa trúalhar como
Base. O RecepLor GNSS deverá possuir visor integrado que permitam
informa.r: estâdo do receptor (ügado/desligado), estado do link de rádio
(recepçâo,itransmissão). rastreametrto de satéIites, tipo de solução e
situaçào da bateria. DeveE transEitir dados uos forEatos RTCM nas
versôes 2.r, 3.r., íormato CMR e NMEÀ Tara dê rastreio de 1Hz,
aauaiizá\'el até 20 Hz. Rádio UHF interno com potêtrcia de 4watt na
Base e no Rover. Habilitado coE teclologia que perEita coletar poDtos

com bastão inclinado. Possuir modem 4G integrddo no receptor
pemitinCo t]?baihar eB Ntrip. Comuúcação: Tecnologia Bluetooth e
l iFi Integrôda nos Receptor. Po.ta USB ou Micro USB. Precisôes:
Estática Horizontal 3mm + 0.5ppm e Vertical smm + 0.spplo. RTK
HorizoDtal 8mm + lppD e Veúical 15Em + lppm- Memória: Intema
de 16GB ou superior. Ambientais: A prova dágxa e poeira na categoria
IP67. Temperaturas de operação entre -20'C a +65"C. Peso igual ou
inferior a 1,4 Kq. 01 Carrêgador de baterias. 02 Baterias.

Mar(ar HI TARGET Fabrlcante: HI TARGET

Marci: HITARGET Fabricaatg: HI TARGET

6 - Base Nivelant! com prumo ótico - Base Nivelânte com prumo ótico,

Base Nivelarte com prulro ótico - Base Nivelante con prumo ótico.

Marta: XPEX Fabricante: XlE(

7 - BilÉ para bastão - Bipé para bastâo.

Bipe para bastão - Bipé para bastáo.

MaÍca! XPEX FabÍlcante: X?E(

I - Tripé em alumínio com hava dupla - Tripé em alumíDio com trava dupla.

4 - BasGo em fibra de carbono de 2,0m - Bastâo em 6bra de carbono de 2,0m.

Bastão em f,bra de carbo[o de 2,0m - Bastão em fibra de carbono de
2.0m.

UN 933,00

llarca: XPEX Fabricante: XPEX Modelor BASTÀO 2lv1

5 - Coletor de dados - Coletor de dados (01 unidade): Sistrma op€racional Android. Disptay colorido de no minino 5,5" (5,5
polegadas), sensivel ao toque. MeuóIia RAM minimâ 2GB e 16GB de memória intema. BluetootÀ para conexão com o receptor e
I 'iFi. Câmara fotlgráfica intêgrada de 13 megapircls. Possuir modem 4G intêgrado. À prova de poeira e à prova dágua com
classificação mítlima IP67. Bateria ilttema coD autonoEia de 10 horas. Processador Octacorc de 2GHz ou superior. Possuir peso
i$ral oü inferior a 500 gramas. 01 Carregador de bateria. 01 Cabo MinÍ UBS.

Coletor de dados - Coletor de dados (01 uBidade): Sistema operacioml
Andruid. Display coloado de no mínimo 5,5" (5,5 polegadas), sensível
ao toque. Memória RÁM mínima 2GB e 16GB de Exemória intema.
Bluetooth para conexão com o receptor e WiFi- Câmara fotográfica
iDtegrada de 13 megapixels. Possür modem 4G integirado. A prova de 1 UN 8.593,00
poeira e à prova dágua cout classificaÇâo BíEima IP67. Bateria intema
com autonomia de 10 horas. Processador Octacore de 2GHz ou
superior, Possuir peso igual ou inferior a 500 gramas. 01 Carregador
de bateria. 01 Cabo Mini UBS.

LTN 12.030.00

Modelo: \'30 PLUS

Modelo: IH-\ND55

uN 536,00

MOdEIO: BIPÉ PARÁ BASTÀO

uN 1.070.00

Modelo: BÁSE NMIáNTE
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Tripé eE aluminio com trava dupla - Tripé em alumínio com ts:ava
dupla.

MaÍoa: XPEX Fabrtcanter XPEX Modelo: TRIPE

1

I

1

UN

UN

548,00

318,00

lÍarÍra: IPEX FabricaÍtê: XPEX

l1 - SOFnVA.RE PARA COLETÁ DE DADOS - Software deve ser no idioma português. Possuir ferramenta COGO para cálculos
diversos. Importar lista de ponlos para locação. Exportar arquivos no formôto DXF. Criar parâmetms para trabalhar com
.oordenadas em topogáfica loca.l. Permiti.r alteraÇóes das características do rádio intertro como Potência, Frequência e Pmtocolo.
Pcmitir abrir imagels de fundo. Receber e uhlüar eE modo RTK os sinais das constelações GPS, Glonast Gaüleo e BeiDou.
.Àtualização gratuita por 01 a[a.

Adaptador para Base Nivelante com prumo ótico - Adaptador para Base
Nivelalte com prumo ótico.

SOFIW.ARE PÂltÂ COLETÂ DE DADOS - Software deve sêr no idioma
português. Possur ferramenta COGO para ciálculos diversos. IBportar
Iistd de pontos para locação. Erportar arquivos rro formato DXF. Criar
parâmetros parô trabalhar com coordenadas em topográflca local.
Permitir altençôes das características do rádio intertro como Potêocia,
Frequência e Protocolo. Permitir abrir imagerc de fuldo. Rêceber e
utilizar em modo RTK os sitrais das constelações GPS, Glonass, Galileo
e BeiDou. -Atualizaçâo gratüta por 0l aDo.

Maroa: HITARCET Fabricaate: Ht TARGET

Modeloi ÁD.APTADOR PARA BASE
NIVELANTE

16.016,00

Modelo: HI SURIEY

12 - SOFTI{ARE PÂRA PROCESS-{MEI,ITO DE IMAGENS - Devená ser totalmente compâtível com os dados gerddos pelo
equipamento lornecido e ser preparado para ler e processâr imagens do VANT a ser fomecido, Deverá permitir o processametrto de
dois ou nais voos contígxos da mesma área tro mesmo projeto; DeveÉ realizar a orgaeúaçáo e plotagem e[r tela das po§ç6es de
ca{ia imagem tomad4 posiçáo que deve estar no cabeçalho da foto ou em arq[ivo b(Ucsl'que pode ser sincronizado com as fotos,
Gemr ortofotomosaicos; Deverá ser capaz de eDcoÀEar automaticaxoetrte os pontos de edace etrhe fotos (laterôl e lorgitudiEal);
Gerar modelos digitais de elevação (DEM - Digital Elevaüon Model), baseados em classificação automática disponível da nuvem de
pontos, e modelo digital de superficie (DSM - Digital Sudace Model); Gerar luvens dê pootos geoÍeferenciada, util2ando as
coordenadas dos centros perspectivos de cada foto, determiDadôs em modo RTK e colorir as nuvetrs de pont6 utilizando as imageDs
disponiveis; Deve permitjr a utilizaçào de poDtos de conbole levantados por GNSS RTK, Pós-processado ou Estnção Tota] no
sistema de referôncia vigente na legislação brasileira; Devê sêr capaz de gerar curvas de nível; Deve permitir ajustes que melhoram
a formaqão de objetos verticais; Permitir a elimhação de objetos das imageÍs através da redêônição da triangulação entre as fotos
do llrosaico; Possúr ferraDeDtas para cálculo de volune; Deverá gerar relatórios de processameDto; Permiú a edição dos Eosaicos
gerados; Deve permitir visualizar em 3D linha que liga um ponto da nuvem de pontos a cada imageE em quê este ponto está
presente; Deve perEitir eliminar ou adicionar imagens ao bloco; Permitir a gravaçâo de vídeos; Permiür a edição do mosaico
geÉdo; Dererá ser compatível com diversos sensores disponiveis no mercado.

SOFnVARE PÁFÁ PROCESSAI4ENTO DE IMAGENS - Deverá ser
totalmente compatívei com os dados gerados p€lo equipameDto
Iolnecido e ser preparado para ler e processar imagens do VANT a ser
iomecido; Deverá perEiür o processamento de dois ou mais voos
contjguos da mcsma área tro roesmo projeto; Deverá realizar a
orgalização e plotagem em tela das posições de cada imageD toroâda,
posiçào que deve estar no cabeçalho da foto ou em arquivo txt/csv que
pode ser sincronizado com as fotos; Gerar ortofotomosaicos; Deverá ser
capaz de cDcontrar automaticamente os pontos de enlace entre fotos
(lateral e longitudinal); Gerar Bodelos digitais de elevaçào (DEM -
Digital Elevation Vodel), baseados em classificação automática
disponível da nuveB de pontos, e modelo digitãl de superficie (DSM -
Digital Sudace lUodel); Gerar luvens de pontos georreíeretrciada,
utilizando as coordenadas dos ceDtros perspectivos de cada foto,
determinadas em modo RTK e colorir as nuvens de pontos utüzando as
imagens dispoDiveis; Devê permitir a ütilizaçào de potrtos de controle
Ievantados por GNSS RTK, Pós-processado ou Estação Total no sistema
de referôncia vigerte tra legislação brasileira; Deve ser capaz de gerar
cun'as de nível; Deve permitir ajüstes gue melboram a IorDaÉo de
objetos lerticais; Permitir a eliminaçâo de objetos das imagêns ahavés
da redefiniçào da hiangtrlaçáo entre as fotos do mosaico; Possuir
forrameDtas para cálculo de volume; Deverá gerar relatórios de
processamento; Permitir a edição dos mosaicos gerados; Dei€ permitir
!isualizar em 3D linha que liga um ponto da nuvem de pontos a cada
imagem em que este ponto esá prese[te; Deve permitir eliminar ou
adrciô]iar imagÊns ao bloco; PeEriür a gravaçào de üdeos; Permitir a
eriiçào do uosaico gerado; Deverá ser coopaÉvel com diversos
sensores disponi!eis no meÍcado.

Marca: ACISOFT Fúrlcante: AGISOFT

SV 36_099,00

SV

1

Ft
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f3 - SOFIII'ARE DE PROCESSAMEIITOS DE DADOS - Compaüvel com windows 10 na yersào ü bits. Criar obra, permitir a
escolha de sistema de coordenadas e criação de um novo. Importar arquivo Eaüvo do Íeceptore ârquivos nos formàtos Rinex.
ttocessar dados L1/L2 das constelaçôes GPS, Gtonass, Galileo e BeiDou. Peúritir usa.r êfêmérides precisas uo processamento-
Rcalizar ajustametrto de redes. Gerar relaüírio completo do pmcessametlto, uostrando precisões dos pontos, distâlcia de linha dc
base, solução, coordenadas trorte, este e altitude. Expoftar dados nos foroatos DXF, DrÁG, CSV e TXT. Atualização gratuita por 0l
ano.

SOFnVARE DE PROCESSAMENTOS DE DADOS - Compaüvel com
f indo$'s l0 na velsào 64 bits. Criar obra, peroitir a escolha de
sistema de coordenadas e criação de um novo. Importar arquivo nativo
do receptor e arquivos tros formatos Rinex. Processar dados L1lL2 das
constelaçôes GPS, Glonass, Galileo e BeiDou. Permitir usar êfeoérides
precisas Do processametrto. Realizar ajustamento de redes. Gerar
relatório completo do processamento, Bostrando precisões dos pontos,
distancia de liúa de base, solução, coordeDadas norte, este e altitude.
Exportar dados tros formatos DXF, DWG, CSV e TXI. Atualização
gratuita por 01 arlo.

Marca: HI TARCET Fabricante: HI TARGEI

Lote 2 (Lote Desêfio)

DRONE SAÚDE

Iances

Lote Etapa Fornecedor

I SV

Valor do lance Datô.ÍHord

Modelor HI TARGET cE OÀ.I-{TIC S

OFFICE

20.271,00

Mt12n022
09:02:43

utr2n022
09:00: l5

Lote I Negociaçào

Chat

Apelido

Sistema

Sistema

Preqoeiro(a)

Pregoeirc(al

Pregoeiro(a)

Pregoeiro(a)

Preqoeiroía )

Fo.necedor I

EMBRÂTOP GEO TECNOLOGIAS
LTDA
03.497.15a,/OOO1.O7

185.600,00 1411212O22 O9tl6:O8

Mensagem

As propostas do processo foram abertas e serão analisadas. Aguardem Conectados.

As pmpostas foram abertas. Aguardem conectâdos a classificação das propostas.

As propostas foram classificadas e em brcve será i ciada a disputa.

Iniciada a faso de lances no lote 01 . Senhores foroecedores deem seus laDces!

O chat está aberto para todos os fornecedores.

Bom dia, pode inici suas ofertas.

Fornecedor 01, favor tentar reduzir o máximo possivel.

Fomecedor 01, não é possível reduzir esta oferta?

Bom dia Sr. (a) Pregoeiro (a), PodeEos negociar em Rs 185.600,00

Data/Hora

14fi212022
09:02:43

14112n022
09:03:53

M11212022
09:04: l0

Pregoeiio(ai Este é o seu mínimo?

Fornecêdor 1 Sim.

Pregoeiro(a) Ok.

SisLeola
O fornêcedor Ol teve seu lance aceito Iro lote Ol . É obrigatório o etrüo de prcposta
atualizada Âo prazo de 02 (duas) horas. Exceto se o prcgoei.ro(a) ôxar prôzo dÍfercnte!

1,4t12n022
09:10:46

14t1212022
09t1642

14112n022
09:17:21

Mt12n022
09:17:43

14112n022
09:18:33

14t12n022
09:18:43 f"

14t1212022
09:06:13

14l122022
09:18:54
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Fomecedor I O fomecedor 0l solicitou envio de mensagem.

Pregoeiro(a) O chat está aberto para lodos os fortrecedores

Fornecedor 1 EDúaremos a prcposta atualizada, será aqui Do portal oü por e-mail?

Pregoeiro(a) Aqui mesmo

Fornecedor 1 Já estií liberado o campo para eDúo?

14t1,2t2022

14/t 212022
09:23:35

Át12n022
09:23:41

14t12n022
09:24:06

rat2n022
09:28:45

t4fi2n022
09:32: l8

Á12n022
09:40:43

t4lr2n022
09:46:38

Preqoeiro(a)
ForDecedor: EMBRATOP GEO TECNOLOCIAS LTDÀ solicito o arexo de documentos
complementares no Lote 1.

Pregoeiro(a) Ok, acabei de liberar. pode etrviar

Pregoeiío(a) Fornecedor 01, já enviou a p.oposta readequada?

Fornecedori EMBRATOP GEO TECNOLOGIAS LTDA, solicito o anexo de documentos
complemertares no [,ote 1.

Fornecedor: EMBRÂTOP GEO TECNOLOGIAS LmA, solicito o anexo de documentos
complementares no [,ote 1.

Slstena O{s) LoteÍs) 1., foi(ralll) abertos para manifestaçào de lotençào de recuso. Que deve ser
feita em até l0 minuto(s) - íProzo final: 14/12/2022 10:13:59).

Julgamento de Recursos

Solicitação

Pregoeiro(a)

Pregoeiro(a)

Sistêna

Sistema

Sistêma

Llsta de ClassiÍicação do Lote I
Posiçáo Fonrecedor

1 EMBRATOP GEO TECNOLOGIAS LTDA

Aüsos do procêsso

Data I Hora Descrlçâo

Status de Adjudlcação e Homologaçáo dos Lotes

Lotes 
Adjudicaçâo

Usuário Data/Ilora

Lote 1 Joào Inácio Bernardes 14112i202210:15:02

O etl!,lo de arquivos conlplementares foi habiutado pala o Fortrecedor 01 no Lote I

O envro de arquivos complemetrtares foi habilitâdo para o Fornecodor 0l Do I-ote 1.
Mt12n022
1O:02:47

O fornecedor EMBRATOP GEO TECNOLOGLAS LTDA foi Habilitado no(s) lote(s): 1
Mt12n022
10:03:14

O fornecedor EMBRATOP GEO TECNOLOGIAS LTDÂ foi declarado yencedor do(s) lote(s)
1..

1,4t12nO22
10:03:43

1,411212022
10:04:00

Resposta

CPT/CNPJ

03.497.158/0001-07

Lance Flaal

185.600,00

CPF/CNPJ Lance FinÀl

Homologação

Data/Hora

14112t2022 10l't :32

Usuárlo

Abel Celestino da
Conceiçào

\À{lí I icita :: Municíoio de GuaxuDé - unidadê única Páflina 6 dê --

1,4t1212022
09:32:46

Ml2n022
09:44:16

Ai2n022
09:49:18

Lista de Classificação do Lote 2

Posição Fomecêdor



Lote 2
Abel Celestino da
Cotrceiçào

14112t2022 l0l't 32

A geração dessa Ata só é possível após encerrada a sala de disputa e coúecido o vencedor de todos os lotes.

Guaxupé, 14 de Dezembro de 2022.

Bárbara Romanelli dê Faria - Equipe de Apoio

João Inácio Bernardes - Equipe de Apoio

Fabiana Mara Marques - Equipe de Apoio

LUIZ CARLOS LEANDRINI - Equipe de Apoio

Rafhael Castro Melo Gonçalves - Equipe de Apoio
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Final da Proposta/lnício da Sessão: 14/1212022 àrs 09:ü)

EMBRATOP GEO TECNOLOGIAS LTDA - 03.497.158/OOO1.O7

E-mail:-emerson@emhatop.com.br I Telefone: ( 1 1 ) 501 &1800

Lote I
DRO\E OBRAS

FORNECEDORES HABITITADOS

PREGÀO ELETRÔNICO NS. 011/2022
PROCESSO LICITATÓRIO N9. 37 4 12022

otjr$.dirl"rl unirárioFitrarDcsrriçào ComprôdoÍ / Fornecedor Total

I - Receptores CNSS RTK Rover' Receptor GNSS RTK Rover O Receptor deveú estar habilitado a captar sitrais de dupla
iiequêncra a paúr das consteiaçôes GPS, 6LONASS, GALILEO e BEIDOU. O Sistema GNSS deve ser câpaz de efetuar
Leva[tamentos em tempo real (RTK - Real Time Kinematic) e Pós Processado- O Receptor deve possuir no mínimo 800 canais cada
receptor (800 canais no receptor Rover). O R.eceptor deve ter suporte a coEeções SBAS e QZSS. O Receptor possa ser configmrados
para tra-balhar coúo Rover. O Receptor GNSS deverá possui! visor iDtegnôdo que penrdtam informar: estado do receptor
(ligado/desligado), estado do IiDk de rádio (recepçáohansmissáo), rastreamert! de satélites, tipo de solução e situaçào da bateria.
Delem Lransmitir dados tros formatos RTCM uas versões 2.x, 3.It" formato CVR e NMEA. Taxa de rastreio de 1Hz, atualizável a[é 20
Hz, Rádio UHF interno com potência de 4watt na Base e no Rover. Húütado com teoologia que permitâ coletnr pontos com
bastão ilclitrado. Possuir modem 4G integrado no receptor permitindo trúalhar em Ntrip. Comünicaçâo: Tecrclogia Bluetoôth c
t lFi lntegrada no Receptor. Porta USB ou MicIo USB. Precisõesr Estática HorizoDtâl 3mm + 0.5ppm e Vertical smm + 0.5ppm.
RTK Horizontil 8mm + lppm e Vertical 15mm + lppm. Memóúa: Ínterna de 16GB ou supeúor. Ambientais: Â prova dágua e poeiE
na categoria iP67. Temperaturas de operôção entre .20"C a +65"C, Peso iglal ou inferior a 1,4 Kg. 01 Suporte de bastão para o
Colctor de Dados. 01 Carregador de baterias. 02 Bateria5.

Receptorcs GNSS RTK Rover - Receptor GNSS RTK Rover O Receptor
delerá estar habütado a câptar siDâis de dupla frequêacia a partir das
constelaçôes GPS, GLONÀSS, GALILEO e BEIDOU. O Sistena GNSS
devc ser capaz de efetuar Levantamentos em tempo real (RTK - Rea.l
Time Kinematic) e Pós Processado. O Receptor deve possuir no minimo
800 canais cada rcceptor (800 canais no receptor Rover). O Receptor
deve ter suporte a correçôes SBÂS e QZSS. O Receptor possa ser
configumdos para trabalhar como Rover. O Receptor GNSS deverô
possuf visor integrado que permitaD inJormar: estado do t€ceptor
(ligado/desligâdo), estado do link de rádio (recepção/transmissão),
r:astreamento de satéljtes, tipo de solução ê situaÇão da bateúa. Devem
hansmitiI dados Dos formatos RTCM nas versões 2.x, 3.x, forEato CMR
e NMEA. Taxa de rastreio de lHz, atualizável até 20 Hz. Rádio UHF
lÂterno com potência de 4walt na Base e no Rover. Húülado com
tecrolosÉ que permita coletar pontos com bastão inclhado. Possuir
modcm 4G iDteqado !o rcceptor perxoitindo trúalhar em Ntrip.
Comu cação: Tecnologia Bluetooth e WiFi IntegEda Do Receptor.
Porta USB ou Micro USB. Precisões: Estática Horizoúal 3mE +
0.5ppm e Vêrtical 5mm + 0.5ppm. RTK Horizortal 8mm + lppm e
l:ertical 15mm + lppu, Memória: Itrterna de 16GB ou superior.
AmbieDtais: A prova dágua e poeira oa categoria IP67. Temperàturas
de operaçâo entre -20"C a +65"C. Peso igxal ou inferior a 1,4 Kg. 01
Suporte de bastào para o Coletor de Dados. 01 Carregador de baterias.
02 Baterias.

Màrca: HI TARCET Fabricante: Hl TARGET

1.UN 12.050,00

Modelo: V30 PLUS

12.0r0,00

fr
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2 - Drone Nlultirotor RTK - Caracteúticas MÍnimas da ARP - Aemnave Remotamerte Pilotada: À capacidade de voo delerá ser
lotalmenle aulônoÍna, desde a decoiagem até o pouso, a paúr de um plano de voo definido num softrvare de pla[ejamento de
mrssôes Deverá ter capacidade de operação por controle remot quando necessário; Deve possúr um sistema rle navegaçâo GI\SS
rntcgrado e sensor de moümeDto nos frs eüos; DeveÉ possuir umâ plataÍoflm gto estabilizadora ou Gimbal para correção dos
ânçJulos dc ro..-açâo da aeronave nos três eixos; Deve possú quatxo motores de prõputsão; Devorá ser capaz de rcgistrar as
coo.denadas e os ângiulos de rotôção nos três eüos no momento de toÍÍrada de foto; Deverá acompanhar uma câmera RGB
(Red/GreervBluel com resoiução de 20 Megapixel ou superior. Deve ser capaz de realizar visadas em nadir e off-nadir e deve ser do
mesmo fabricante do Drone já útegEda ao sisteEa. Nào serão aceitas câxneras adaptadas; A câmerâ deve permiür o
Georefercnciamento automático de cada imagem; O Gimbal da câmera deve permitir tomar fotos uo com o seguhte campo de
çisào de -90" a 30', Deverá possuir resistêtrcia a ventos igual ou superior a 36tm/t; Deverá possuir 4 (quatro) hélices; O RpA
deverá ser acompaúado de contmle reBoto com tela de coltrole do mesmo fúricante; Deverá possui ãutonomia míniEa igua.l ou
superior a 30 minutos de voo por bateria em coldiçôes ideais; Peso márimo do equipamento com câmera e bateria dexerá ;er de no
máxin1o 2,0 kg, Iemperatura de operação deveÉ ser de 0' a ,lo' ou methon o equipaEento deve vir montado tra caixa, bastaDdo
retirar e coDectar a bateria e hélices para iniciar a operaçáo; Deve possuir pmcedimelltos de segiurança automáticos que perBitam:
loltar ao pon:o de iançamento e pousar automaticamente caso haja fallra no software de controle ou no radio de comumcâçào;
Reiomar automaticaroetrte para o ponto de pouso e pousar aütoEatÍcametrte, caso detecte níyeis baixos de bateria; Sistema de

Drone )Íultiro:or RTK - Caracteísticas MiniDas da ARp - Aeronave
RemotamenLe Piloiada: A capacidade de voo deverá ser totalmente
autônoma, desde a decolagem até o poüso, a parth de um plano de voo
defimdo num software de piaDejamento de missôes. Deverá ter
capêcidade de operação por coDtrole remoto quatrdo trecessário; Deve
possuir um sistema de navegaçâo GNSS integrado e sensor de
molimento nos três eixos; Deverá possuir uma plataforma gim
estab izadora ou Giubal para correção dos ângllos de mtação da
acronave nos trôs eixos; Deve possui quatro motores de propulsão;
Deverá ser capaz de registrar as coordenadas e os ângulos de rotação
ros três eixos Do mometto de tomada de foto; Deverá acompanhar uma
câmera RGB (Red/Green/Blue) com resolução de 20 Megapixel ou
superior. Deve scr capaz de reâiizar visadas em nadir e off-nadir e deve
ser do mesmo fabricarte do Dronejá integr:ada ao sistema. Não serão
âceitas câmeras adaptadas; A câmera deve permitir o
Georrêferenciamênto autoEático de cada iDagem; O Gitr|la.l da câmera
devo peroitir tomar fotos Iro com o seguinte campo de visáo de -90. a
30'; Delerá possuir resistência a ventos igual ou superior a 36km.&u
Deverá possuir 4 (quatro) hélices; O RPA deverá ser acompanhado de
controle remoto com tela de controle do mesmo hbricante; Delerá
possui autonomia mínima igmal ou superior a 30 miDutos de voo por
bateria em condiçôes ideais; Peso máximo do equipaEento co[o câmera
e bateda dererá ser de no máximo 2,0 kg; Temperatura de operação
deverá ser de 0o a 40" ou Delhoc O equipamênto deve 1ü montado Da
caxa, bastando retirdr e conectar a bateÉa e hélic€s paIa i ciar a
opcraçãoj Deve possuir procedimentos de segurança automáficos que
pemitam: Voltar ao ponto de lançamento e pousar aütomaticamente
caso haja falha !o software de controle ou no Édio de comuDicação;
Retomar automaücametrte para o ponto de pouso e pousar
automahcauente, caso detecte niveis baixos de bat€ria; Sist€Ba de

Marca: DJI Fa.brtcante: DJI

77.196,00 77.196,00

Modelo: PIIAI\-TOM 4 RTK + DRTK2

1.UN

3 - Rcceptorês GIiSS RTK Bâse - Receptor GNSS RTK Base: O Receptor deverá estar habilitados a captar sinais de dupla frequência
a Dartir das constelações GPS, GLoNASS, GALILEO e BEIDOU. O Sistema GNSS deve ser capaz de efetuâr l€vartamentos eD
tempo real (RTK - Real Time Kinematic) e Pós Processado. o Recep[or devem possuir no mímmo 800 canais cada rcceptor [800
canais no recêptor Base + 800 canais no receptor Rover). O Receptor deve ter suporte a coreçôes SBAS e QZSS. O Receptor possa
ser connglrddo para trabalhar como Base. O Receptor GNSS deveÉ possuir visor iltegrado que permitam inÍormar: estido dã
IEceptor (iigado/desligado), estado do link de rádio (rÊcepção/trdnsD.issão), rastreamento de satélites, tipo de soluçáo e situaçâo da
bateria. Devem traosmiur dados oos formatos RTCM Ílas vêrsões 2.x, 3.x, formato CMR e NMEA. Taxa de rasueio de 1Hz,
atualiái€l até 20 Hz. Rádio UHF hterno com potêocia de 4watt na Base e tro Rover. Habilitado coE tf,cnologia que permita coletar
pontos com bastão inclinado. Possuf modem 4G integrddo no receptor permititrdo trabalhar em Nkip. Comunicaçào: Tecnologia
Bluetooth e lvifi Integrôda nos Receptor. Porta USB ou Micro USB. kecisões: Estáüca Horizontal 3mm + 0.5ppm e Vertical 3nm
+.0.5ppm. RTK Horizontal 8mm + lppm e Vertical 1smm + 1ppm. Memória: Interna de 16GB ou superior. Ambientaisr A proÉ
dágua e poeira na categoria 1P67. Temperaturas de operação ertle -20'C a +65"C. Peso igual ou iDf;rior a 1,4 Kg. 01 Carregador
de baterias. 02 Baterias.
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Receptores GNSS RTK Base - Receptor GNSS RIK Base: O Receptor
deverá estar húütados a captar sinais de dupla frequêucia a partir
das constelaçôes cPS, GLONASS. GALILEO e BEIDOU. O Sistema
CNSS deÍe ser capaz de efetuar I€vantamentos em tempo reâl (RTK -
Roal Time Kinematic) e Pós Processado. O Receptor devem possuA no
minimo 800 calais cada rcceptor (800 canais no rcceptor Base + 800
canais no receptor Rover). O Receptor deve ter suporte a correções
SB,\S e QZSS. O Receptor possa ser confrgurado para trabalhar como
Bâse. O Receptor GNSS deverá possuir úsor integrado que permitam
informar: estado do receptor (ligado/desligado), estado do liDk de rádio
(recepção/transmissão), rastreamento de satélites, Upo de solução e
situação da bateria. Devem tra$mitt dados tros formatos RTCM nas
versôes 2.r, 3.x, formato CMR e NMEÀ Taxa de rasheio de lHz,
atualizável até 20 Hz. Rádio UHF interno coE potêlcia de 4watt m
Base e no Roler. Habilitado com tecnologia que permita coletar pontos
corn bastão inclinado. Possuú Eodelo 4G integrado no receptor
permitindo tmbalhar em Ntrip. ComunicaÉo: Tecnologia Bluetooth e
\ -iFi 

IntcATada nos Receptor. Portâ USB ou Micro USB. Precisóes:
Estática Horizontal 3em + 0.5ppm e VeÉical s(lm + o.sppxo. RTK
Horizontêl 8mm + lppm e Vertical 1smm + lppm. Memória: Interna
de 16cts ou superior. Ambientàis: A prova dágua e poêira na categoria
IP67. Tcmperafuras dc operação entrc -20'C a +65"C. Peso igual ou
inferior a 1,4 Kg. 01 Caregador de baterias. 02 Baterias.

Marra: HI TARGET Fabrtcarte: HI TARGET

Bastáo em Ebra de carbo[o de 2,0m - Bastão em âbra de carbotro de
2,0m.

MaÍcâ: XPEX FabÍlcant€: XPE(

4 - Bastâo em fibra de carboDo de 2,0rtr - Bastão em 0bra de cârbono de 2,0m.

1.UN

I.UN

12.030,00 12.030,00

Modelo: v30 PLUS

933,00

Modclo: BASTÃO 2M

933,00

5 - Coletor de dados - Coletor de dados (01 unidade): Sístemâ operaci,o[al Android. Display colorido de tro mtdmo 5,5' (5,5
polegadas), sensÍvel ao toque. Memória RÂM BíriEa 2GB e 16GB de Eemória interna. Bluetoottr para coneúo com o receptor e
t iFi. Câmara fotográÍica integrada de l3 megapixels. Possuir modem 4G integrado. -À prorrâ de poeira e à proÉ dágua com
classificação mínima IP67. Bateria interna com autonomia de 10 horas. Processador Octacorc de 2GHz ou supêúor. Possuir peso
igual ou irferior a 500 $amas. 01 CarrÊgador de bateria. 01 Ca.bo Mini UBS.

Coletor de dados - Coletor de dados (01 unidade): Sistema operacional
.lndroid. Display colorido de Ílo mínimo 5,5" (5,5 polegadas), sensivel
ao toque. Memória RÁM mínima 2GB e 16GB de memória útema.
Bluetooth para conexáo com o receptor e WiFi. Câmara fotográfica
integrada de 13 úegapixels. Possuir modem 4G htegrado. À prova de I - UN 8.593,00 8.593,00
poeira e à prova dágua com classificação mínima IP67. Bateria interla
com autonoÍria de l0 horas. ltocessador Octacore de 2GHz ou
supcúor. Possuir pcso igual ou infcrior a 500 $amas. 01 Canegador
de baterla. 01 Calo Mini UBS.

MaÍca: HI TAP.GET Fabricantcr HI TARGET Modelo: [HAND55

6 - Base Ni\€lante com pmmo óüco - Base Niveiante com pruBo ótico,

Base Niuelante coÍn prumo ótico - Base Nivelante com prumo ótico. I - LN 1.070,00 1,070,00

Marca: XPEX Fabricatrte: XPÉX Modelo: BASE NMELÂNTE

7 - Bipe para bastào - Bipé para bastâo.

Bipé pôre baslão - Bipé para bastão. 1 - UN 536,00 536,00

Marra: XPEX Fúricante: XPD( Modelo: BIPÉ PARA BASTÀO

8 - Tripé em alunínio com traya dupla - Tripé em alumínio com trava dupla.

Tnpe em ulumirro com trald dupla - fripé em alumínio com trava
dupla. I 'UN 548'00 548'00

Marca: XPEX FabricaDte: XPEX Modeto: TRIPÉ

I - Adaptador pam Base Nlvelaote com prumo ótico - Adaptador para Base Nivelante com pruroo ótico,

\dapLador pard Base Nivelante com prumo ótico. Adaptador oara Base ,F-'- "--- r -LN 318,00 318,00ÀlrPraÊte com pnrmo o co.

r{arca: xpEX Fabricanter xpEx Modelo: ADAPTADOR PÂRÁ BASE
N]VEI.ANTE
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11 - SOFTII'ARE PARA COLETA DE DADOS - SoÍtlvare deve ser no idiona portugxês. Possuir ferramenta COGO para cálculos
di\.ersos. Importar lista de pontos para locaçâo. Exponar arquivos no formato DXF, Criar pàrâmetros para trabalhar com
coordenadas em topográfica loca.l. Permitir alterações das cârâcteristicas do rádio intrrÂo como Potôacia, Frequência e Pmtocolo
Pemibr úrir imagens de tundo. Receber e utilizar eE modo RTK os sinais das cotrstelaçôes GPS, Clonass, Galileo e BeiDou.
.{tualização gratúta por 01 ano.

16.016,00 16.016,00

Modelo: HI SURVEY

f2 - SOFnVARE PARA PROCESS-{MENTO DE IMAGE}{S - DeveÉ ser totalnente coEpaúvel com os üdos gerados pelo
equipamento fornecido e ser preparado para ler e pmcessar imagens do VANT a ser fornecido; Deyerá permitir o processameflto de
dois ou mais voos contíguos da mesma á.rea no rBesmo projeto; Deverá realizar a orgadzação e plotagem em tela das posiç6ês de
cada imagem tomada, po§ção que deve esta.r Iro ca.beça]ho da foto ou em arguivo bdlcsy que pode ser sincmnizado com as fotos;
Ge!"r ortofotomosaicos; Deverá ser capaz de etrcotrtrar autoDaticameDte os potrtos de enlace etrtre foto§ (laterdl e longitudinal);
GemÍ modelos digitais de elêvaçáo (DEM - Digital Elevauon Model), baseados em classificaçâo automática disponível da nuvem de
pontos, e modelo digital de superficiê (DSM - Digital Surfacê Model); Gerar nuvem dê pontos georrÊferetrciada, uülizando as
coordeüadas dos centros perspectivos de cada foto, determiladas eB roodo RTK e colorú as nüvetrs de pottos utilizando as imagens
disponíveis; Deve permitir a utilizaçáo de pontos de conEole levantados por GNSS RTK, Pós-processado ou Estaçâo Total Ilo
sistema de .eferê.cia vigerl.e na legislação brasileira; Deve ser capaz de gerar curvas de dvel; Deve permiür ajusles que melhoram
a íorinaÇào de objetos ver"cicais, Permitir a etimimçáo de objetos das imagens através da redeãoiÇão da triangulaçâo entre as fotos
do mosaico; PossuÍr ferramentas para cálculo de volume; Deverá gerar relatórios de processamento; PeEDítir a ediçào dos mosaicos
gcrados, Deve permitir visualizar eln 3D liDha que liga um polto da ruvem de pontos a cada imageD eE que este potto está
preserlte; Deve permitir elÍminar ou adicionar imagens ao bloco; Permitir a gravação de üdeos; Permitir a edição do mosaico
qíemdo; Delerá seÍ compatível com diversos sensores disponíveis no mercado.

SOFI\VARE PÀ.RA COLETA DE DÂDOS - Software deve ser Do idiomâ
português. Possúr ferramenta COGO para ciálculos diversos. Importar
Iista de pontos para locação. Exportar arquivos no Íormato DXF, Cria.r
pa.àmetros para t:abâlhar com coordenadas em topográfica local.
Permitir alterações das caracteristicas do rádio interno como Potência,
Frequência e Protocolo. Permitir ürir imagens de fundo. Receber e
utiiizar em modo RTK os shais das constelaçôes GPS, Glonass, Galileo
e BeiDou. ÀtualDaçào gratuita por 01 a.no.

ILÍarca: Hl TARGET Fabricante: HI TARGET

SOFnVARE PAXA PROCESSAMENTO DE IMAGENS . DeveÉ ser
totalmente compativel com os dados gerados pelo equipametrto
fornecido e ser preparado para ler e processar imagens do VANT a ser
iomecido: D€rerá permitir o processamento de dois ou mais voos
contígüos da mesma área no mesüo prcjeto; Deverá realizar a
organização e plotagem em tela das posiçôes de cada imagexo toloadô,
posição que deve estnr no cabeçalho da foto ou em arquivo txvcsv que
pode ser sincronizado com as fotos; Gerar ortofotomosaicos; Deverá ser
capaz dc eDcolitrar automaticamelrte os pontos de edace entre fotos
ilateGi e longitudúal); Ge.ar Bodelos digitais de elevação (DEM -
Digilal Ele\ation Model), baseados em classiíicação automática
disponível da nuvem de pontos, e modelo digital de superEcie (DSM -
Digital Sudace Model); Gerar nuvens de pontos georefereBciada,
utilizândo as coordenadas dos centros perspecüvos de cada foto,
determinadas em modo RTK e colorir as nuvens de pontos utilizando as
imagem disponiveis; Deve permitir a utilização de poBtos de cotrtrolê
levantados por GNSS RTK, Pós-processado ou Estação Total oo sistema
de rcferência vigente na legislaçáo brasileira; Deve ser capaz de gerar
curias de nível, Deve permitir ajustes que rBelhordm a formaçào de
objetos \erticais; Permitir a eliminação de objetos das imagens através
da redetinição da triangulaçâo entre as fotos do mosaico; Possuir
ferramentas para cálculo de voluüe; Deverá gerar relatórios de
processamento; Permitir a edição dos mosaicos geradosj Deve permitir
!isualizar em 3D linha que liga um ponto da nuvem de pontos a cada
imagem em gue este ponto está presente; Deve p€rmitir eliminar ou
adicionar imagens ao bloco, Permitir a gravaçâo de vídeos; PerBitir a
edição do Bosaico gerado; Deverá ser compatível cout diversos
sensores dispodreis no mercado.

Marca: -{GISoFT Fabricatrte: -{GISOFT Modelo: METÁSHAPE

13 - SOFTT\ARE DE PBOCESSAMEIITOS DE DADOS - Compaúvel com Windows 10 na versão 64 bils. Criar obra, permitir a
escolha de sistema de coordenadôs e cíaçáo de um novo. lmportâr arqúvo nativo do recept r e arquivos nos formàtos Rbex.
Processar dados L1l12 das constelaçôes GPS, Glonass, Galileo e BeiDou- Permihr usar efemérides prccisas to processaBeDto.
Reôlizar aiustamento de redes. Gerar relaülrio completo do processamento, mostrando pt€cisões dos pontos, distancia de lhha dc
base, soluÇào, coordenadas norte, este e altitude. Exportar dados nos formatos DXF, DWG, CSV e TXT. Atuaiizaçáo gratuita por 01
alto.

1-SV

l.sv 36.099,00 36.099,00
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SOFnVARE DE PROCESSAMENTOS DE DADOS - Compatível com
ll-indows 10 na versâo 64 bits. Criar obra, pendtir a escoiÀa de
sistema de coordenadas e criaçào de um novo. Importar arquivo traLivo
do receptor e arquivos Dos fo[tratos Rinex. Processar dados L1lL2 das
constdaÇões GPS, Glonass, Calileo c BeiDou. PerEitil usar eferBérides
precisas no processamento. Realiar ajustaEento de redes, Gerar
relatório completo do processamento, mostEndo prccisões dos pontos,
distància de linha de base, soluçâo, coordenadas norte, estt e altitude.
Exportar dados uos foEratos DXF, D$G, CSV e TXT. Atualizaçào
gratuita por 01 ano.

Marca: HI TARGET Fabricante: HI TARGE-r

Tolal de EMBRATOP cEO TECNOLOGIAS LTDA

Guaxupé, 14 de Dezemlro de 2022

João Inácio Be

Bárbara Romanelli de Faria - Equipe de Apoio

João Inácio Bernardes - Equipe de Apoio

Fabiana Mara Marques - Equipe de Apoio

LUIZ CARLOS LEANDRINI - Equipe de ApoÍo

Rafhael Castro Melo Gonçalves - Equipe de Apoio

l-sv 20.211,00 20.211,00

Modelo: HI TARGET GEOMATICS
OFFICE

185.600,00
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